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SANTRIFUJ POMPALAR iCiN MOTOR GUCUNUN SECiMi

Tahrik motorunun giictiniin dogru secimi énemlidir. Olmasi gerekenden daha kiiglik motor secilmesi, isletimde istenen hidrolik
kapasiteye ulagilamamasi ve sik sik termik atmasi gibi problemler yaratirken, gereginden daha buyik motor segilmesi, isletmede
faydasiz bir elektrik sarfiyatina ve dolayisiyla yliksek isletme giderlerine neden olmaktadir.

Motor guctiniin dogru olarak secimi igin asagidaki
formulden yararlanmak mimkindur.

QxHxp
P= ———————— x emniyet faktori
367 xn

Pompanin igletim noktasindaki debisi Q (m3/h), basma yiiksekligi H (m), akigkanin yogunlugu P (kg/dms3) birimleriyle ve pompa
verimi N ise ilgili pompa egrisinden alinarak formdilde yerine konuldugunda, gerekli olan asgari motor giicti P (kW) olarak
bulunabilmektedir. Kullanilan akiskan genellikle su oldugu igin yogunlugu P = 1 (kg/dm3) kabul edilerek giig hesabinda

dikkate alinmaz.

Kullanilacak motorun nominal glictiniin segiminde ise
bu gliclin Ustline genelde yan tarafta verilen oranlarda
emniyet pay eklenmektedir.

P < 1.5 kW’hik mil gli¢leri icin % 15 (carpim faktéri 1.15)
P =15 kW’lik mil gliclerine kadar % 10 (carpim faktéri 1.10)
P > 15 kW’lik mil gicleri icin % 5 (carpim faktori 1.05)

Elektrik motorlarina ait kataloglarda verilen anma giic degerlerinin, cevre sicakligi 40°C’yi gecmeyen, deniz seviyesinden
1000 m’ye kadar yiiksekliklerde, sebeke anma gerilimi 220/380 - 380/660 Volt olan ve gerilim dalgalanmalari * % 5’den
daha yiiksek olmayan sebekeler icin gecerli oldugu unutulmamalidir.

Santriflij pompalarin motorlari 2900, 1450 ve 990 d/dak olmak Uzere g ayri devir hizi segeneginde sunulmaktadir.

2900 d/dak devir hizl motorlarla secilmis pompalar genelde daha kiiguk olabilmektedir. Daha az yer kaplamasi, ilk yatinm ve
isletim maliyetinin daha dusik olmasi bu tirtin avantajlandir. Ancak ses olusumunun 6nemli oldugu uygulamalarda 1450 d/dak
devir hizl motorlarla secilmis pompalara éncelik veriimelidir.

n=1450 1/dak - 4 kutuplu elektrik motorlan n=2900 1/dak - 2 kutuplu elektrik motorlarni

Motor giicii Nominal Demeraj cos@ Motor giicii Nominal Demeraj cos@
akim katsayisi akim katsayisi
la/In Ia/IN

HP kW A Y A HP kW A Y A

1/6 0,12 0,50 2,8 - 0,66 1/4 0,18 0,51 4,2 - 0,80
1/4 0,18 0,70 3,2 - 0,62 1/3 0,25 0,64 4,2 - 0,83
1/3 0,25 0,84 3,5 - 0,70 172 0,37 0,93 4.3 - 0,85
1/2 0,37 1,17 4 - 0,68 3/4 0,55 1,32 5 - 0,85
3/4 0,55 1,55 4 - 0,73 1 0,75 1,70 5,2 - 0,86
1 0,75 2,0 4,2 - 0,75 1,5 1,1 2,4 6 - 0,86
1,5 11 2,8 5 - 0,76 2 1,5 3,2 55 - 0,87
2 1,5 3,6 5 = 0,77 3 2,2 4,4 5,9 = 0,90
3 2,2 5 5,2 - 0,81 4 3 6,2 6,2 - 0,86
4 3 6,4 55 = 0,83 55 4 7,7 2 6,3 0,91
55 4 8,5 1,9 5,8 0,82 7,5 55 10,5 2,1 6,5 0,91
7,5 55 11,5 1,9 6 0,82 7,5 5,5 10,8 2,2 6,8 0,88
10 7,5 15,0 2 6,5 0,83 10 7,5 141 2,3 6,9 0,90
15 11 21,5 2 6,2 0,84 15 11 20,0 23 7 0,91
15 11 22 2,1 6,5 0,83 15 11 19,8 2,25 7 0,92
20 15 28,8 2,1 6,5 0,85 20 15 26,5 2,25 7 0,93
25 18,5 35,0 2,1 6,5 0,86 25 18,5 32,4 2,25 7 0,92
30 22 42,0 2,1 6,5 0,85 30 22 38,1 2,25 7 0,92
40 30 54,5 21 6,5 0,87 40 30 53,6 2,26 7 0,90
50 37 69,0 2,1 6,5 0,85 50 37 65,0 2,26 7 0,90
60 45 82,0 21 6,5 0,86 60 45 80,0 2,26 7 0,90
75 55 103 2,1 6,5 0,85 75 55 96,4 2,26 7 0,91






